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1. [bookmark: _Toc58921019]Uvod
Uputstvo za pisanje 
Elaborat se izrađuje korišćenjem stilova definisanih u ovom Word template-u, pri čemu se ručno formatiranje pasusa ne primenjuje. Tekst se poravnava obostrano (Justified), a prored se podešava na Multiple = 1.15. Novi pasus se uvlači (prvi red pasusa) automatski, putem podešavanja stila pasusa, pri čemu se ručno uvlačenje tasterom Tab ne primenjuje.
Naslovi poglavlja (Heading 1) formiraju se primenom stila Heading 1, pri čemu se leva uvlaka postavlja na 0.25", desna na 0", a specijalna uvlaka se podešava kao Hanging 0.25". Razmaci se podešavaju na Before 24 pt i After 10 pt. Podnaslovi (Heading 2) formiraju se primenom stila Heading 2, pri čemu se leva uvlaka postavlja na 0.25", desna na 0", a specijalna uvlaka se podešava kao Hanging 0.5". Razmaci se podešavaju na Before 10 pt i After 10 pt. Redovan tekst se formira primenom stila „Text“, pri čemu se leve i desne uvlake postavljaju na 0", razmaci se podešavaju na Before 6 pt i After 6 pt.
Automatski sadržaj se generiše korišćenjem opcije Table of Contents, pri čemu se u sadržaj uključuju isključivo naslovi definisani stilovima (Heading 1/Heading 2), a ručno kucanje sadržaja se ne primenjuje. Tabele i slike se numerišu i imenuju dosledno u celom dokumentu, pri čemu se preporučuje primena opcije Insert Caption radi jedinstvenog i automatskog numerisanja. Pozivanje na tabele i slike se obavezno vrši u tekstu, pri čemu se preporučuje primena opcije Cross-reference radi izbegavanja ručnog ažuriranja brojeva nakon izmena.
Formule se obavezno ispisuju korišćenjem opcije Insert → Equation, pri čemu se formule ne ubacuju kao slike. Formula se poravnava sa leve strane i uvlači za jednu tabulaciju u odnosu na levu marginu. Numeracija formule se obavezno postavlja sa desne strane u odnosu na formulu (u zagradi), a pozivanje na formulu se obavezno vrši u tekstu (referenciranjem broja formule). Vektori i matrice se obavezno označavaju podebljanim slovima (bold), bez kurziva (italic), dok se skalarne veličine i ostale oznake u formulama ispisuju u kurzivu (italic), bez podebljavanja. Pozivanje na formulu se obavezno vrši u tekstu referenciranjem broja formule (npr. „u skladu sa (1)”). U nastavku se daje primer zapisa formule (1). 
	
	(1)


Liste i nabrajanja se formiraju korišćenjem Word opcija za nabrajanje (bullets/numbering), pri čemu se jedan način/stil navođenja koristi uniformno u celom dokumentu, a ručno „crtanje“ crtica i ručno numerisanje se ne primenjuju. Terminologija, oznake i skraćenice se koriste dosledno u celom tekstu; skraćenice se uvode pri prvom pojavljivanju i nadalje se upotrebljavaju u istom obliku. Strani termini se ispisuju kurzivom (italic), pri čemu se isti način obeležavanja stranih termina primenjuje dosledno u celom dokumentu.
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7. [bookmark: _Toc58921034]Praktični deo – statika i RTK
Opisati šta je rađeno na terenu – statika
Dati skicu položaja tačaka na kojima je vršeno snimanje
Specifikacija instrumenata (Ruide R93i GNSS rover – iskucana tabela (ne kao slika!) i na srpskom)
Opisati teorijski statičku metodu prikupljanja podataka i opisati postupak rada na terenu (vreme prikupljanja podataka, interval prikupljanja podataka, način centrisanja instrumenta, visina instrumenta, podešavanje instrumenta, kretanje po tačkama i mereni vektori)
Opisati šta je rađeno na terenu – RTK GNSS metoda 
Dati skicu područja na kojem je vršeno snimanje
Opisati teorijski RTK metodu prikupljanja podataka i opisati postupak rada na terenu (povezivanje kontrolera i prijemnika, prijem korekcija sa bazne stanice i način povezivanja, vreme potrebno za dobijanje koordinata tačke)

7.1. [bookmark: _Toc58921035]Obrada podataka

Dobijeni RINEX fajl – opisati dobijene podatke, strukturu RINEX fajla. Šta se može pročitati u zaglavlju i šta je saržano u delu sa podacima ?
TEQC kontrola kvaliteta RINEX fajlova – objasniti kako se sprovodi kontrola kvaliteta i prikazati dobijene fajlove 
Prikaz RINEX-a u RTKPlot-u
Postupak obrade statičkih podataka u RTKPost-u – opis podešavanja, šta je potrebno za procesiranje od podataka, gde i kako se pronalaze potrebni podaci, šta je rezultat procesiranja (opis .pos fajla, prikaz u RTKPlotu)?
Export podataka u GoogleEarth-u
Koordinate tačaka i njihova standardna devijacija – tabela!

	Tačka
	Latituda (⸰)
	Longituda (⸰)
	Visina (m)

	T1
	
	
	

	T2
	
	
	

	T3
	
	
	

	T4
	
	
	



	Tačka
	St. dev. lat. (m)
	St. dev. long.  (m)
	St. dev. visina  (m)

	T1
	
	
	

	T2
	
	
	

	T3
	
	
	

	T4
	
	
	



7.2. [bookmark: _Toc58921036]Izravnanje 3D mreže
Prikazati ulazne i izlazne matrice
Dati naziv svake matrice i formulu kako se do nje dolazi

7.3. AUSPOS servis za procesiranje i transformacija koordinata
EPN i ITRF - definisati šta su
Odakle su i koji su podaci preuzimani, u kom formatu? Opisati postupak konverzije (crx2rnx)
AUSPOS servis za procesiranje - šta je AUSPOS, kako funkcioniše? U tabeli navesti koordinate tacaka dobijene AUSPOS servisom i gresku odredjenee pozicije. U prilogu ubaciti izveštaj procesiranja.
Konverzija ITRF2014 u ETRF2000 – kako se radi? Ubaciti tabelu sa svim međukoracima transformacije.
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Prilog: AUSPOS izveštaj procesiranja
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